esp@cenet - Document Bibliojgajhy and Abstract 



Page 1 of 1 



Handgrip for a portable power tool has an elastic vibration damper at the 
mounting to the tool housing to prevent vibrations through the handle 
and maintain a mounting at the tool housing if the damper is damaged 
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Abstract 



The invention relates to a hand machine tool comprising at least one handle (10, 26, 50, 62, 104), which has 
at least one grip part (12, 72, 106). Said grip part is connected in a fixed manner via at least one elastic 
vibration dampening element (14, 24, 52, 108) to a fastening part (16, 70, 110), via which the grip part (12, 
72, 106) can be fixed to a housing (60). The invention provides that the connection between the grip part 
(12, 72, 106) and the fastening part (16, 70, 1 10) is secured by the elastic element (14, 24, 52, 108) via at 
least one movable securing element (20, 22, 28, 64, 112). 
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Die folganden Angabon sind den vom Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen 

(5) Handwerkzeugmaschine mit zumindest einem Handgriff 

® Die Erfindung geht aus von einer Handwerkzeugma- 
schine mit zumindest einem Handgriff (10, 26, 50, 62, 
104), der zumindest ein Griffteil (12, 72, 106) aufweist, das 
uber wenigstens ein elastisches, schwingungsdampfen- 
des Element (14, 24, 52, 108) mit einem Befestigungsteil 
(16, 70, 110) fest verbunden ist, uber das das Griffteil (12, 
72, 106) an einem Gehause (60) fixierbar ist. 
Es wird vorgeschlagen, daft die Verbindung zwischen 
dem Griffteil (12, 72, 106) und dem Befestigungsteil (16, 
70, 110) durch das elastische Element (14, 24, 52, 108) 
uber zumindest ein bewegliches Sicherungselement (20, 
22, 28, 64, 112) gesichert ist. 
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Beschreibung 

Stand der Technik 

[0001] Die Erfindung geht aus von einer Handwerkzeug- 
maschine mit zumindest einem Handgriff nach dem Oberbe- 
griff des Anspruchs 1 . 

[0002] Aus der DE 87 01 722.9 Ul ist ein Handgriff zum 
Fuhren bzw. Halten von schwingenden Vorrichtungen be- 
kannt. Der Handgriff besitzt ein Griff teil mit einem Metall- 
kem, der mit einem schwingungsdampfenden Kunststoff 
uberzogen ist. Mit dem Metal lkern ist an einem Ende uber 
eine Schraube ein erstes Metaliblech verbunden, das in die 
vom Griffteil abgewandte axiale Richtung uber einen elasti- 
schen Puffer mit einem zweiten Metaliblech verbunden ist. 
Das zweite Metaliblech ist wiederum uber eine Schraube 
mit einer Fuhrungsdeichsel der Vorrichtung verbunden. 

Vorteile der Erfindung 

[0003] Die Erfindung geht aus von einer Handwerkzeug- 
maschine mit zumindest einem Handgriff, der zumindest ein 
Griffteil aufweist, das uber wenigstens ein elastisches, 
schwingungsdampfendes Element mit einem Befestigungs- 
teil fest verbunden ist, uber das das Griffteil an einem Ge- 
hause fixierbar ist. 

[0004] Es wird vorgeschlagen, daB eine Verbindung zwi- 
schen dem Griffteil und dem Befestigungsteil mit dem ela- 
stischen Element uber zumindest ein bewegliches Siche- 
rungselement gesichert ist. In einem Schadensfall des elasti- 
schen Elements kann ein Losen des Griffteils vom Gehause 
vermieden und stets eine Kontrolle der Handwerkzeugma- 
schine uber das Griffteil sichergestellt werden. Durch die 
bewegliche Ausfuhrung des Sicherungselements kann in ei- 
nem bestimmungsgemaBen Betrieb eine Schwingungsuber- 
tragung uber das Sicherungselement vermieden werden. 
Das Befestigungsteil wird vorteilhaft als ein zum Gehause 
separates Bauteil ausgefiihrt, kann jcdoch auch zumindest 
teilweise einstiickig mit dem Gehause der Handwerkzeug- 
maschine ausgefuhrt sein. 

[0005] In einer weiteren Ausgestaltung wird jedoch vor- 
geschlagen, daB das Sicherungselement von einem bicge- 
weichen Bauteil gebildet ist, beispielsweise von einer Kette 
oder vorteilhaft von einem Kunststoff- oder einem Drahtseil 
usw. Mit einem biegeweichen Sicherungselement kann kon- 
struktiv einfach und kostengiinstig eine Schwingungsuber- 
tragung vermieden und das Sicherungselement kann giinstig 
in das elastische Element integriert werden. 
[0006] Um das Sicherungselement vor Beschadigung 
wahrend des Betriebs der Handwerkzeugmaschine zu schiit- 
zen und das Sicherungselement verdeckt im Handgriff inte- 
grieren zu konnen, umschlieBt das elastische Element vor- 
teilhaft das Sicherungselement. 

[0007] Ferner wird vorgeschlagen, daB das Sicherungsele- 
ment im elastischen Element mittig entiang einer Mittel- 
achse angeordnet ist, wodurch bei einer Kippbewegung un- 
gewunschte Zugspannungen im Sicherungselement und 
eine damit verbundene Schwingungsubertragung vermieden 
werden konnen. 

[0008] Ist das Sicherungselement im montierten Zustand 
auf Zug und das elastische Element auf Druck belastet, kann 
eine hohere Belastbarkeit des elastischen Elements erreicht 
werden als ohne Vorspannung und ein Brechen, ein Ablosen 
vom Griffteil und vom Befestigungsteil und/oder ein ReiBen 
des elastischen Elements kann vermieden werden. Ferner 
kann das Sicherungselement vorteilhaft dazu genutzt wer- 
den das elastische Element am Griffteil und am Befesti- 
gungsteil zu befestigen, beispielsweise indem durch das Si- 
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cherungselement fur eine Klebeverbindung eine erforderli- 
che AnpreBkraft aufgebracht wird. Die Druckspannung 
kann vorteilhaft im elastischen Element durch Spannen des 
Sicherungselements erreicht werden, beispielsweise durch 
Spannen eines vorteilhaft im elastischen Element mittig ent- 
lang einer Mittelachse angeordneten biegeweichen Siche- 
rungselements mit einer Spannschraube. 
[0009] In einer weiteren erfindungsgemaBen Ausgestal- 
tung wird vorgeschlagen, daB das Sicherungselement von 
10 einem Band gebildet ist, das das elastische Element um- 
schlieBt. Das bandformige Sicherungselement kann durch 
seine geschlossene Oberflache das elastische Element, das 
aus einem in der Regel weichen Werkstoff gebildet ist, vor 
auBeren Einfliissen und Beschadigungen wahrend eines Be- 
15 triebs schutzen, beispielsweise vor Hitze, UV-Einwirkun- 
gen, Staub, Feuchtigkeit und harten Gegenstanden usw. Das 
Band kann aus verschiedenen, dem Fachmann als sinnvoll 
erscheinenden Materialien hergestellt sein, beispielsweise 
aus einem Gewebeband usw. Grundsatzlich kann das Siche- 
20 rungselement kostengiinstig auch aus zumindest einem bie- 
geweichen Bauteil gebildet sein, das radial auBerhalb des 
elastischen Elements angeordnet ist, beispielsweise aus ei- 
nem oder mehreren Seilen. 

[0010] Um das elastische Element vor auBeren Einfliissen 
25 zu schutzen, kann diese auch mit einer Hiilse aus festem Ma- 
terial umschlossen sein, die am Griffteil oder am Befesti- 
gungsteil befestigt sein kann und entweder zum Griffteil 
oder zum Befestigungsteil einen Abstand aurweist, um eine 
Schwingungsubertragung zu vermeiden. 
30 [0011] Das Sicherungselement kann anstatt von einem 
biegeweichen Bauteil auch von einem starren Bauteil gebil- 
det sein, das relativ zum Befestigungsteil und/oder zum 
Griffteil beweglich gelagert ist. Das Sicherungselement 
kann einfach montierbar und auch demontierbar ausgefuhrt 
35 werden, so daB es nach einem Schadensfall ausgewechselt 
werden kann. Ferner kann insbesondere uber ein starres Si- 
cherungselement einfach durch das Sicherungselement eine 
maximale Auslenkung des elastischen Elements aus einer 
Grundstellung zumindest in eine Kipprichtung und/oder 
40 eine Schubrichtung bestimmt werden. Eine Uberdehnung 
des elastischen Elements kann durch das Sicherungselement 
vermieden und eine lange Lebensdauer kann erreicht wer- 
den. 

[0012] Das Sicherungselement ist vorteilhaft im Befesti- 
45 gungsteil fest und zum Griffteil beweglich gelagert, wo- 
durch ein Bauraum im Griffteil vorteilhaft fur eine Bewe- 
gungsfreiheit des Sicherungselements genutzt und eine ein- 
fache Montage vom Griffteil aus erreicht werden kann. Fer- 
ner kann eine im Befestigungsteil angeordnete Befesti- 
50 gungsschraube fiir eine feste Verbindung des Sicherungsele- 
ments genutzt werden. Zusatzliche Befestigungsteile fiir das 
Sicherungselement konnen eingespart werden. Grundsatz- 
lich konnte das Sicherungselement jedoch auch fest im 
Griffteil und beweglich zum Befestigungsteil ausgefuhrt 
55 sein. 

[0013] Ferner wird vorgeschlagen, daB das Sicherungsele- 
ment von einer Schraube gebildet ist, die insbesondere vor- 
teilhaft in der Befestigungsschraube im Befestigungsteil 
verschraubt werden kann. Eine Schraube ist besonders ko- 
60 stengiinstig und kann besondere einfach und schnell mon- 
tiert und demontiert werden. Anstatt einer Schraube konnte 
jedoch auch ein Bolzen verwendet werden, der entweder im 
Griffteil oder im Befestigungsteil form-, kraft, und/oder 
stoffschlussig befestigt sein kann, beispielsweise kann die- 
65 ser in der Befestigungsschraube im Befestigungsteil einge- 
preBt sein. 

[0014] Neben einem starren Stab, einer Schraube, einer 
Kette und einem Seil kann ferner eine Feder als Sicherungs- 
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element verwendet werden, insbesondere eine Spiralfeder. 
Mit einem von einer Spiralfeder gebildeten Sicherungsele- 
ment kann eine besonders einfache Montage erreicht wer- 
den, insbesondere bei einer automatisierten Serienproduk- 
tion. 

[0015] Urn nach einem Spritzvorgang des elastischen Ele- 
ments eine vorteilhafte gleichmaBige AbkuhLung, ein vor- 
teilhaft homogenes Gefuge und eine vorteilhaft stoffschliis- 
sige Anbindung an das Befestigungsteil und/oder an das 
Griffteil zu ermoglichen, besitzt das elastische Element zu- 
mindest kurz vor einer vorteilhaft runden Anlageflache zum 
Befestigungselement und/oder zum Griffteil eine unrunde 
Querschnittflache, die kleiner ist als die Anlageflache, und 
zwar setzt sich die Querschnittflache besonders vorteilhaft 
aus einer runden Kernflache und sich radial an die Kernfla- 
che nach auBen anschlieBenden bogenforrnigen Erstreckun- 
gen zusamrnen. Mit einer runden Kontor kann eine vorteil- 
haft groBe Anlageflache zwischen dem elastischen Element 
und dem Befestigungselement und dem Griffteil erreicht 
werden. Durch die sich daran anschlieBende kleinere Quer- 
schnittflache kann der Anlagebereich vorteilhaft abgekiihlt 
werden. 

[0016] Ferner kann zu einem vorteilhaften Gefuge beige- 
tragen werden, indem bei der Herstellung des elastischen 
Elements iiber zumindest ein Bauteil Warme aus einem in- 
neren Bereich des elastischen Elements abgefuhrt wird. Das 
Bauteil kann durch ein bereits bei der Herstellung in das ela- 
stische Element eingelegtes Sicherungseiement oder vorteil- 
haft von einem Kern gebildet sein, der nach der Herstellung 
vom elastischen Element entfernt wird und vorteilhaft eine 
Ausnehmung fur das Sicherungseiement bildet. Der Kern 
kann gegeniiber dem eingelegten Sicherungseiement vor- 
teilhaft durch einen Kuhlkanal mit einem Kuhlmittel ge- 
kuhlt sein. Insbesondere bei Sicherungselementen, die von 
starren Bauteilen gebildet sind und nach der Herstellung des 
elastischen Elements einfach montiert werden konnen, bie- 
tet sich eine Kiihlung des elastischen Elements bei der Her- 
stellung durch einen Kern vorteilhaft an. 
[0017] Die erfindungsgemaBe Losung kann bei verschie- 
denen, dem Fachmann als sinnvoll erscheinenden Hand- 
werkzeugmaschinen eingesetzt werden, wie beispielsweise 
bei Bohrhammern, MeiBelhammern, Bohrmaschinen, 
Schraubern, Sagen, Frasen, Hobel usw. Besonders vorteil- 
haft kann die erfindungsgemaBe Losung jedoch bei Winkel- 
schleifern eingesetzt werden, und zwar bei einem sich quer 
zur Langsrichtung erstreckenden Zusatzhandgriff, der in er- 
ster Linie zur Fuhrung des Winkelschleifers dient. 

Zeichnung 

[0018] Weitere Vorteile ergeben sich aus der folgenden 
Zeichnungsbeschreibung. In der Zeichnung sind Ausfuh- 
rungsbeispiele der Erfindung dargestellt. Die Zeichnung, die 
Beschreibung und die Anspriiche enthalten zahlreiche 
Merkmale in Kombination. Der Fachmann wird die Merk- 
male zweckmaBigerweise auch einzeln betrachten und zu 
sinnvollen weiteren Kombinationen zusamrnenfassen. 
[0019] Es zeigen: 

[0020] Fig. 1 einen schematisch dargestellten Winkel- 
schleifer von oben, 

[0021] Fig. 2 einen erfindungsgemaBen Handgriff mit ei- 
nem von einem elastischen Element umschlossenen, biege- 
weichen Sicherungseiement, 

[0022] Fig. 3 einen Handgriff mit einem stabformigen Si- 
cherungseiement, 

[0023] Fig. 4 einen Ausschnitt einer Alternative zu Fig. 3, 
[0024] Fig. 5 einen Schnitt entlang der Linie V- V in Fig. 4 
bei der Montage, 



[0025] Fig. 6 einen Handgriff mit einem von einem band- 
formigen Sicherungseiement umschlossenen elastischen 
Element, 

[0026] Fig. 7 eine Variante zu Fig. 3, 
5 [0027] Fig. 8 einen Schnitt entlang der Linie VIII- VEI in 
Fig. 7, 

[0028] Fig. 9 einen Schnitt entlang der Linie IX-DC in Fig. 
7, 

[0029] Fig. 10 einen Schnitt entlang der Linie X-X in Fig. 
10 7, 

[0030] Fig. 11 einen Schnitt entlang der Linie XI-XI in 
Fig. 7 und 

[0031] Fig. 12 einen Handgriff nach Fig. 7 bei seiner Her- 
stellung. 

15 

Beschreibung der Ausfuhrungsbeispiele 

[0032] Fig. 1 zeigt einen Winkelschleifer mit einem in ei- 
nem Gehause 56 gelagerten, nicht naher dargestellten Elek- 

20 tromotor, uber den eine in einer Werkzeughalterung einge- 
spannte Trennscheibe 54 antreibbar ist. Der Winkelschleifer 
ist uber einen ersten im Gehause 56 auf der der Trenn- 
scheibe 54 abgewandten Seite integrierten, sich in Langs- 
richtung erstreckenden Handgriff 58 und uber einen zweiten 

25 an einem Getriebegehause 60 im Bereich der Trennscheibe 
54 bzw. der Werkzeughalterung befestigten, sich quer zur 
Langsrichtung erstreckenden Handgriff 10 fuhrbar. Der 
Handgriff 10 besitzt ein Griffteil 12, das uber ein elasti- 
sches, schwingungsdampfendes Kunststoffelement 14 mit 

30 einem Befestigungsteil 16 fest verbunden ist, uber das das 
Griffteil 12 iiber einen am Befestigungsteil 16 angeformten 
Gewindestifl 18 am Getriebegehause 60 des Winkelschlei- 
fers befestigt ist. Das elastische Kunststoffelement 14 ist an 
das Griffteil 12 und an das Befestigungsteil 16 angespritzt 

35 und ist dadurch mit diesen fest verbunden. 

[0033] ErfindungsgemaB ist das Griffteil 12 neben dem 
elastischen Kunststoffelement 14 uber ein bewegliches Si- 
cherungseiement 20 mit dem Befestigungsteil 16 verbunden 
(Fig. 2). Das Sicherungseiement 20 ist von einem biegewei- 

40 chen Bauteil in Form eines Drahtseils gebildet und ist im 
elastischen Kunststoffelement 14 entlang einer Mittelachse 
angeordnet. An den Enden des Sicherungselements 20 sind 
nicht naher dargestellte Gewindehulsen befestigt, uber die 
das Sicherungseiement 20 mit dem Griffteil 12 und dem Be- 

45 festigungsteil 16 verschraubt ist. Das elastische Kunststoff- 
element 14 umschlieBt das Sicherungseiement 20. Das Si- 
cherungseiement 20 ist im montierten Zustand auf Zug und 
das elastische Kunststoffelement 14 auf Druck belastet. 
[0034] Fig. 3 zeigt eine weitere erfindungsgemaBe Aus- 

50 fuhrung eines Handgriffs 26, bei dem ein Sicherungseie- 
ment 22 durch einen bewegbar gelagerten starren und von 
einem elastischen Kunststoffelement 24 umspritzten Stab 
gebildet ist, an dessen Enden jeweiis Scheiben 30, 32 befe- 
stigt sind. Im wesentlichen gleichbleibende Bauteile sind in 

55 den dargestellten Ausfuhrungsbeispielen grundsatzlich mit 
den gleichen Bezugszeichen beziffert. Bezuglich gleichblei- 
bender Funktionen und Merkmale kann auf die Beschrei- 
bung zur Fig. 1 verwiesen werden. 

[0035] Am Befestigungsteil 16 und am Griffteil 12 sind 
60 jeweiis eine Hulse 34, 36 befestigt, die jeweiis in Richtung 
zum elastischen Kunststoffelement 24 eine Scheibe 38, 40 
mit koaxialen Offnungen 42, 44 aufweisen. Die Hiilsen 34, 
36 und die Scheiben 38, 40 begrenzen jeweiis einen mit ela- 
stischem Material ausgespritzten Raum 46, 48, in die das Si- 
65 cherungselement 22 mit seinen Scheiben 30, 32 eingefugt 
ist. Die Scheiben 30, 32 des Sicherungselements 22 besitzen 
einen groBeren Durchmesser als die Offnungen 42, 44 und 
sind verliersicher in den Raumen 46, 48 gehalten. 
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[0036] Zur Montage kann die Scheibe 30 vom stabformi- 
gen Teil des Sicherungselements 22 abgeschraubt werden. 
AnschlieBend kann das Sicherungseleraent 22 vor der Mon- 
tage der Hulsen 34, 36 mit dem Griff teil 12 bzw. dem Bcfe- 
stigungsteil 16 in diese eingefiihrt und die Scheibe 30 wie- 5 
der mit dem stabfbrmigen Teil verschraubt werden. Die Hul- 
sen 34, 36 sind iiber nicht naher dargestellte Gewindever- 
bindungen mit dem Griffteil 12 bzw. dem Befestigungsteil 
16 verbunden. Nachdem die Hulsen 34, 36 mit dem Griffteil 
12 und dem Befestigungsteil 16 verbunden sind, wird das 10 
Sicherungselement22 mit elastischem Kunststoff umspritzt. 
[0037] Die Hulsen 34, 36 stellen mit ihren Scheiben 38, 40 
vorteilhaft eine formschlussige Verbindung zwischen dem 
Griffteil 12 und dem elastischen Kunststoffelement 24 und 
zwischen dem elastischen Kunststoffelement 24 und dem 15 
Befestigungsteil 16 her Grundsatzlich konnte jedoch das 
elastische Kunststoffelement mit dem Sicherungselement, 
den Hulsen und den Scheiben als vormontierbare Bau- 
gruppe ausgefuhrt sein, die anschlieBend mit dem Griffteil 
und dem Befestigungsteil verschraubt und verklebt wird. 20 
[0038] Durch eine Bewegungsfreiheit der Scheiben 30, 32 
des Sicherungselements 22 in den Raumen 46, 48 ist eine 
maximale Auslenkung des elastischen Kunststoffelements 
24 bestimmt, und zwar in samtlichen Richtungen. Urn eine 
Schwingungsiibertragung iiber das Sicherungselement 22 zu 25 
venneiden, besitzt das Sicherungselement 22 zu den Hulsen 
34, 36 und den Scheiben 38, 40 bei einem bestimmungsge- 
mafien Betrieb einen mit elastischem Material ausgefullten 
Abstand. 

[0039] In Fig. 4 und 5 ist ein weiteres Ausfuhrungsbei- 30 
spiel eines Handgriffs 62 dargestellt, bei dem ein Siche- 
rungselement 64 durch einen bewegbar gelagerten, starren 
und von einem elastischen Kunststoffelement 24 umspritz- 
ten Stab gebildet ist, dessen Enden 66, 68 scheibenformig 
ausgebildet sind. Bezuglich gleichbleibender Funktionen 35 
und Merkmale kann auf die Beschreibung zur Fig. 3 verwie- 
sen werden. 

[0040] An einem Befestigungsteil 70 und an einem Griff- 
teil 72 sind jeweils ein Formteil 74, 76 angeformt, die je- 
weils in Richtung zum elastischen Kunststoffelement 24 40 
scheibenformig ausgefuhrt sind und koaxiale Offnungen 78, 
80 aufweisen. 

[0041] Die Formteile 74, 76 begrenzen jeweils einen mit 
elastischem Material ausgespritzten Raum 82, 84, in die das 
einstiickig ausgefiihrte Sicherungselement 64 mit seinen 45 
scheibenformigen Enden 66, 68 bei der Montage eingefugt 
ist. Dabei wird das Sicherungselement 64 mit seinem stab- 
fbrmigen Teil quer zur Langsrichtung des Handgriffs 62 
durch seitliche Offnungen 86, 88 der Formteile 74, 76 ge- 
fiihrt (Fig. 5). AnschlieBend wird das Sicherungselement 64 50 
in den Formteilen 74, 76 entgegen seiner Einfuhrrichtung 90 
durch die Offnungen 86, 88 gesichert, indem jeweils im 
Langsschnitt L-formige Formteile 92, 94 senkrecht zur Ein- 
fuhrrichtung 90 und quer zur Langsrichtung mit jeweils ei- 
ner Offnung 96, 98 iiber den stabfbrmigen Teil des Siche- 55 
rungselements 64 geschoben werden. Die scheibenformigen 
Enden 66, 68 des Sicherungselements 64 besitzen einen grb- 
Beren Durchmesser als die Offnungen 78, 80 und sind ver- 
liersicher in den Raumen 82, 84 gehalten. AnschlieBend 
wird das Sicherungselement 64 mit Kunststoff umspritzt. 60 
[0042] Vorteilhaft ist eine Breite 100 der Offnungen 86, 88 
quer zur Langsrichtung des Handgriffs 62 und senkrecht zur 
Einfuhrrichtung 90 des Sicherungselements 64 kleiner aus- 
gefuhrt als ein Durchmesser 102 des stabfbrmigen Teils des 
Sicherungselements 64, so daB das Sicherungselement 64 65 
gegen einen Widerstand durch die Offnungen 86, 88 gescho- 
ben werden muB und anschlieBend in den Offnungen 78, 80 
der Formteile 74, 76 einrastet. Das Sicherungselement 64 ist 
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in den Offnungen 78, 80 der Formteile 74, 76 gesichert, und 
die Formteile 92, 94 kbnnen vorteilhaft eingespart werden. 
[0043] Fig. 6 zeigt ein weiteres Ausfuhrungsbeispiel eines 
Handgriffs 50, bei dem erfindungsgemaB ein Sicherungsele- 
ment 28 von einem biegeweichen Gewebeband gebildet ist, 
das ein elastisches Kunststoffelement 52 umschlieBt. Das 
bandfbrmige Sicherungselement 28 ist in Langsrichtung des 
Handgriffs 50 im wesentlichen nichtdehnbar ausgefuhrt und 
besitzt zum Griffteil 12 und zum Befestigungsteil 16 jeweils 
einen nicht naher dargestellten Kunststoffbund, mit denen 
das bandfbrmige Sicherungselement 28 iiber Rastverbin- 
dungen mit dem Griffteil 12 bzw. mit dem Befestigungsteil 
16 fest verbunden ist. 

[0044] Um vorteilhaft eine Schwingungsiibertragung iiber 
das Sicherungselement 28 zu vermeiden, ist dieses langer 
als das elastische Kunststoffelement 52 ausgefuhrt. Das ela- 
stische Kunststoffelement 52 ist durch das Sicherungsele- 
ment 28 vor auBeren Einflussen und Beschadigungen wah- 
rend eines Gebrauchs des Winkelschleifers geschutzt. Fer- 
ner ist durch das Sicherungselement 28 eine maximale Aus- 
lenkung des elastischen Kunststoffelements 52 aus einer 
Grundstellung bestimmt, und zwar in Schub-, Kipp- und Zu- 
grichtung. In den maximalen Auslenkstellungen ist das Si- 
cherungselement 28 gespannt und vermeidet eine weitere 
Auslenkung des elastischen Kunststoffelements 52. 
[0045] In den Fig, 7 bis 12 ist zum Ausfuhrungsbeispiel in 
Fig. 3 ein altemativer Handgriff 104 dargestellt. Der Hand- 
griff 104 besitzt ein Befestigungsteil 110, das iiber ein elasti- 
sches Kunststoffelement 108 mit einem Griffteil 106 fest 
verbunden ist. Die Verbindung zwischen dem Befestigungs- 
teil 110 und dem Griffteil 106 ist iiber ein von einer 
Schraube gebildetes Sicherungselement 112 gesichert (Fig. 
8). 

[0046] Bei der Herstellung des Handgriffs 104 werden zu- 
erst das Befestigungsteil 110 und das Griffteil 106 aus 
Kunststoff gespritzt, wobei in das Befestigungsteil 110 eine 
Befestigungsschraube 114 eingelegt und in axialer Richtung 
und in Drehrichtung formschlussig umspritzt wird, die ne- 
ben einem AuBengewinde 118 zur Befestigung an einem 
Maschinengehause in Richtung Griffteil 106 ein Innenge- 
winde 120 aufweist. Die Befestigungsschraube 114 konnte 
auch nachtraglich in ein Befestigungsteil eingepreBt sein. 
Nach dem Umspritzen der Befestigungsschraube 114 wer- 
den das Befestigungsteil 110 mit der Befestigungsschraube 
114 und das Griffteil 106 in eine GuBform 140 eingelegt, um 
in einem Spritzvorgang mit dem elastischen Kunststoffele- 
ment 108 stoffschlussig verbunden zu werden (Fig. 12). Die 
GuBform 140 ist derart gestaltet, daB das elastische Kunst- 
stoffelement 108 kurz vor einer runden Anlageflache 146 
zum Befestigungsteil 110 und einer runden Anlageflache 
134 zum Griffteil 106 eine unrunde Querschnittflache 116 
aufweist, die jeweils kleiner sind als die Anlageflachen 134, 
146, und zwar besitzt die Querschnittflache 116 jeweils eine 
runde Kernflache 122, an die sich radial nach auBen vier bo- 
genfbrmige Erstreckungen 124, 126, 128, 130 anschlieBen 
(Fig. 9 und 11). Mbglich waren auch mehr oder weniger als 
vier bogenformige Erstreckungen 124, 126, 128, 130. In ei- 
nem mittleren Bereich besitzt das elastische Kunststoffele- 
ment 108 eine runde Querschnittflache 136 (Fig. 10). 
[0047] Ferner ist in die GuBform 140 ein iiber ein Flussig- 
keitskanal 148 gekuhlter Kern 142 eingebracht, der eine 
Ausnehmung 144 fur das Sicherungselement 112 bildet, 
iiber den vom inneren Bereich des elastischen Kunststoff- 
elements 108 bei der Herstellung Warme abgefiihrt wird. 
Das Griffteil 106 ist innen hohl ausgefuhrt und besitzt in 
Richtung Befestigungsteil 110 eine Ausnehmung 138, durch 
die der Kern 142 ragt und die teilweise mit dem elastischen 
Kunststoffelement 108 ausgespritzt wird, so daB ein Rand- 
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bereich der Ausnehmung 138 von einem Bund 150 des ela- 
stischen Kunststoffelements 108 hintergriffen wird. 
[0048] Sind das elastische Kunststoffelement 108 ausge- 
kuhlt und der Kern 142 entnommen, wird das Sicherungs- 
element 112 vom Griffteil 106 durch die vom Kern 142 her- 5 
stellte Ausnehmung 144 in Richtung Befestigungsteil 110 
durch das elastische Kunststoffelement 108 gefuhrt und in 
das Innengewinde 120 in der Befestigungsschraube 114 ge- 
schraubt. Das Sicherungselement 112 besitzt einen Schrau- 
benkopf 132, der im montierten Zustand des Sicherungsele- 10 
ments 112 einen Abstand zum Griffteil 106 aufweist, so daB 
das Sicherungselement 112 relativ zum Griffteil 106 beweg- 
lich gelagert ist. Der Schraubenkopf 132 ist groBer als die 
Ausnehmungen 138 und 144, so daB bei einem Schadensfall 
des elastischen Kunststoffelements 108 das Griffteil 106 15 
verliersicher mit dem Befestigungsteil 110 verbunden ist. 
Der Abstand zwischen dem Schraubenkopf 132 und dem 
Griffteil 106 bestimmt eine maximal zulassige Auslenkung 
des elastischen Kunststoffelements 108. Durch den Bund 
150 wird bei einer maximalen Auslenkung ein direkter Kon- 20 
takt zwischen dem Schraubenkopf 132 und dem Griffteil 
106 verhindert und eine Schwingungsubertragung weitge- 
hend vermieden. 
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10 Handgriff 

12 Griffteil 

14 Element 

16 Befestigungsteil 

18 Gewindestift 

20 Sicherungselement 

22 Sicherungselement 

24 Element 

26 Handgriff 

28 Sicherungselement 

30 Scheibe 

32 Scheibe 

34 Hulse 

36 Hulse 

38 Scheibe 

40 Scheibe 

42 Offnung 

44 Cffnung 

46 Raum 

48 Raum 

50 Handgriff 

52 Element 

54 Trennscheibe 

56 Gehause 

58 Handgriff 

60 Getriebegehause 

62 Handgriff 

64 Sicherungselement 

66 Ende 

68 Ende 

70 Befestigungsteil 

72 Griffteil 

74 Formteil 

76 Formteil 

78 Offnung 

80 Offnung 

82 Raum 

84 Raum 

86 Offnung 

88 Offnung 

90 Einftihrrichtung 

92 Formteil 



94 Formteil 

96 Offnung 

98 Offnung 

100 Breite 

102 Durchmesser 

104 Handgriff 

106 Griffteil 

108 Element 

110 Befestigungsteil 

112 Sicherungselement 

114 Befestigungsschraube 

116 Querschnittflache 

118 AuBengewinde 

120 Innengewinde 

122 Kernflache 

124 Erstreckung 

126 Erstreckung 

128 Erstreckung 

130 Erstreckung 

132 Schraubenkopf 

134 Anlageflache 

136 Querschnittflache 

138 Ausnehmung 

140 GuBform 

142 Bauteil 

144 Ausnehmung 

146 Anlageflache 

148 Fliissigkeitskanal 

150 Bund 
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Patentanspriiche 

1. Handwerkzeugmaschine mit zumindest einem 
Handgriff (10, 26, 50, 62, 104), der zumindest ein 
Griffteil (12, 72, 106) aufweist, das uber wenigstens 
ein elastisches, schwingungsdampfendes Element (14, 
24, 52, 108) mit einem Befestigungsteil (16, 70, 110) 
fest verbunden ist, Liber das das Griffteil (12, 72, 106) 
an einem Gehause (60) fixierbar ist, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Verbindung zwischen dem Griffteil 
(12, 72, 106) und dem Befestigungsteil (16, 70, 110) 
durch das elastische Element (14, 24, 52, 108) uber zu- 
mindest ein bewegliches Sicherungselement (20, 22, 
28, 64, 112) gesichert ist. 

2. Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, daB das Sicherungselement (20, 28) 
von einem biegeweichen Bauteil gebildet ist. 

3. Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 2, dadurch 
gekennzeichnet, daB das Sicherungselement (20) durch 
ein Seil gebildet ist. 

4. Handwerkzeugmaschine nach einem der vorherge- 
henden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB das 
Sicherungselement (20) im elastischen Element (14) 
entlang einer Mittelachse angeordnet ist. 

5. Handwerkzeugmaschine nach einem der vorherge- 
henden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB das 
Sicherungselement (20) im montierten Zustand auf 
Zug und das elastische Element (14) auf Druck belastet 
ist. 

6. Handwerkzeugmaschine nach einem der Anspriiche 
1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, daB das Sicherungs- 
element (28) von einem Band gebildet ist, das das ela- 
stische Element (52) umschlieBt. 

7. Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, daB das Sicherungselement (22, 64, 
112) von einem starren Bauteil gebildet ist, das relativ 
zum Befestigungsteil (16, 70) und/oder zum Griffteil 
(12, 72, 106) beweglich gelagert ist. 
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8. Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 7, dadurch 
gekennzeichnet, daB das Sicherungselement (112) fest 
im Befestigungsteil (110) und beweglich zum GrifFteil 
(106) gelagert ist. 

9. Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 8, dadurch 5 
gekennzeichnet, daB das Sicherungselement (112) mit 
einer im Befestigungsteil (110) angeordneten Befesti- 
gungsschraube (114) fest verbunden ist. 

10. Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 8 oder 9, 
dadurch gekennzeichnet, daB das Sicherungselement 10 
(112) von einer Schraube gebildet ist. 

11. Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 7, da- 
durch gekennzeichnet, daB das Sicherungselement (22, 
64) iiber das elastische Element (24) mit dem GrifFteil 
(12, 72) und iiber das elastische Element (24) mit dem 15 
Befestigungsteil (16, 70) verbunden ist. 

12. Handwerkzeugmaschine nach einem der Ansprii- 
che 6 bis 11, dadurch gekennzeichnet, daB durch das 
Sicherungselement (22, 28, 64, 112) eine maximale 
Auslenkung des elastischen Elements (24, 52, 108) aus 20 
einer Grundstellung zumindest in eine Kipprichtung 
und/oder in eine Schubrichtung bestimmt ist. 

13. Handwerkzeugmaschine nach einem der vorherge- 
henden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB das 
elastische Element (108) zumindest kurz vor einer An- 25 
lageflache (134, 146) zum Befestigungsteil (110) und/ 
oder zum GrifFteil (106) eine unrunde Querschnittfla- 
che (116) aufweist, die kleiner ist als die Anlageflache 
(134, 146). 

14. Verfahren zur Herstellung eines Handgriffs einer 30 
Handwerkzeugmaschine nach einem der vorhergehen- 
den Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB bei der 
Herstellung des elastischen Elements (108) iiber zu- 
mindest ein Bauteil (142) Warme aus einem inneren 
Bereich des elastischen Elements (108) abgefiihrt wird. 35 

15. Verfahren nach Anspruch 14, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Bauteil (142) von einem Kern gebil- 
det wird, der nach der Herstellung vom elastischen Ele- 
ment (108) entfernt wird. 
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